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Projekt 01-1. Mieszalnik cieczy
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C XZ,
A | B | poziom C | D | temperatura
00 niski 00 zimna
1|0 | sredni 10 letnia
1|1 wysoki 11 gorgca
0|1 awaria 01 awaria

Projekt 01-1. Mieszalnik cieczy

Urzadzenie sterujace

zamyka zawory Z, i Z, i ustala stan zaworéw Z,
I Z, na nieokreslony w przypadku awarii
ktoregokolwiek z czujnikow,

otwiera zawory Z, i Z, jezeli jest niski stan
wody,

zamyka zawory Z, i Z, jezeli jest wysoki stan
wody,

otwiera zawor Z, a zamyka Z, jezeli jest $redni
stan wody a woda jest goraca,

zamyka zawor Z, a otwiera Z, jezeli jest $redni
stan wody a woda jest zimna,

otwiera zawory Z, i Z, jezeli jest $redni Stan
wody a woda jest letnia,

otwiera zawor Z; a zamyka Z, jezeli jest co
najmniej sredni stan wody i woda jest letnia,
zamyka zawor Z; a otwiera Z, jezeli stan wody
jest wysoki a woda jest albo zimna albo goraca,
zawory Z; i Z, sa zamkniete jezeli stan wody
jest niski lub gdy jest sredni stan wody a woda
jest albo zimna albo goraca.

Z; = 0 — zawor zamkniety
Z; = 1 — zawor otwarty
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Projekt 01-2. Podgrzewacz wody |
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Projekt 01-3. Podgrzewacz wody I
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Projekt 01-4. Podgrzewacz wody lli
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Projekt 01-5. Podajnik materiatow sypkich
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Projekt 01-6. Zbiorniki |
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Projekt 01-7. Zbiorniki Il
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Projekt 01-8. Sortowanie detali
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