ZAGADNIENIA NA EGZAMIN

ZAGADNIENIA PODSTAWOWE

1.

Pojecia podstawowe: Proces produkcyjny, Proces technologiczny, Proces pomocniczy, System
produkcyjny, Zautomatyzowany system produkcyjny, Automatyzacja, Automatyka, Robotyzacja,
Robotyka, Mechatronika, System mechatroniczny, Sygnat, no$nik i tre$¢ sygnatu, Obiekt
sterowania, Sterowanie, Urzadzenie sterujgce, Uktad sterowania, Sygnaly w uktadach sterowania,
Uktad cyfrowy, Sygnal analogowy, Sygnal dyskretny, Sygnal cyfrowy, Sygnal binarny,
Kwantyzacja, dyskretyzacja, Uktad logiczny, Programowalny sterownik logiczny (PLC), Panel
HMI, System SCADA.

Automatyka: Podstawowe operacje algebry Boole’a, Funkcje boolowskie, Opis uktadu
kombinacyjnego (opis stowny, tabela prawdy, tabela Karnaugh’a, funkcja logiczna), Uktad
wielowyjsciowy, Uklad nie w petni okreslony, zapis podstawowych funkcji logicznych (negacja,
koniunkcja, alternatywa) w jezyku LD.

Robotyka: Robot, Robot przemystowy, Manipulator, Technologia robotyczna, Urzadzenie
robotyczne, Efektor, Chwytak, Rami¢ robota, Nadgarstek robota, Czlon, Para Kinematyczna,
Podstawowe typy par kinematycznych (obrotowe, przesuwne/pryzmatyczne), Najwazniejsze
uktady wspotrzednych (globalny, podstawy, narzedzia), TCP, Konfiguracja, Podstawy opisu
potozenia 1 orientacji w przestrzeni, Przestrzen kartezjanska, konfiguracyjna i robocza, Kinematyka
prosta i odwrotna, Podstawy programowania robotéw (podstawowe rodzaje ruchéw robotow).

Uktady pneumatyczne: Pneumatyka, Uklad pneumatyczny, Podstawowe elementy ukiadu
wytwarzania powietrza (spr¢zarka, osuszacz, filtry, separator), Uklady rozprowadzania powietrza
(podstawowe rodzaje), Pneumatyczne uklady napedowe 1 ich rodzaje, Typy sitownikow
pneumatycznych, Pneumatyczne elementy sterujace: zawory rozdzielajace 1 zawory realizujace
funkcje logiczne, Podstawowe symbole elementow pneumatycznych (silowniki jedno 1
dwustronnego dziatania, zawory rozdzielajace, zawory logiczne).

ZADANIA DO CZESCI PRAKTYCZNEJ
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Okreslenie dyskretyzacji/kwantyzacji sygnatu analogowego zapewniajgcg pozadang rozdzielczos¢.
Analiza uktadu sterowania i identyfikacja jego typu oraz sygnatoéw, ktore w nim wystepu;ja.

Zapis kanonicznej postaci funkcji logicznej opisanej tabelg prawdy.

Przygotowanie tabeli Karnaugh’a i zapis minimalnej postaci funkcji na podstawie tabeli prawdy.
Zapis deklaracji zmiennych wejscia/wyjscia (z uwzglednieniem adresowania).

Zapis funkcji logicznej w jezyku LD.

Okreslenie pozycji i orientacji obiektu w pewnym uktadzie odniesienia.

Wyznaczenie wspotrzednych manipulatora w przestrzeni konfiguracyjnej na podstawie rysunku
przedstawiajacego manipulator w przestrzeni kartezjanskie;.

Wyznaczenie potozenia manipulatora w przestrzeni kartezjanskiej na podstawie wspotrzednych w
przestrzeni konfiguracyjnej.

Identyfikacja typu konstrukcji robota na podstawie jego schematu.
Opis wygladu robota na podstawie typu konstrukcji.
Wyznaczenie przestrzeni roboczej robota o podanym typie/schemacie.

Wykonanie analizy prostego ukfadu sterowania pneumatycznego zbudowanego z sitownika i
zaworow rozdzielajacych i/lub logicznych.

Projekt prostego uktadu pneumatycznego realizujgcego wybrang funkcje logiczna.
Analiza uktadu pneumatycznego realizujacego pewng funkcje logiczna.

Automatyka i robotyka przemystowa



PRZEBIEG EGZAMINU
Egzamin jest przeprowadzany w formie pisemnej. Zadania sg podzielone na dwie czgsci:
e Pojecia i definicje — test jednokrotnego wyboru, obowigzkowy, musi by¢ zaliczony (50%+1punkt),

e Zadania praktyczne z automatyki, robotyki i uktadow pneumatycznych — zadania otwarte i/lub test
wielokrotnego wyboru.

Do wynikow czeSci pierwszej zostang dodane punkty uzyskane za obecnos¢ na wyktadzie (zgodnie z
ustaleniami komplet obecnosci daje potowe punktow koniecznych do uzyskania oceny dostatecznej).
Rozwigzanie tylko czesci pierwszej daje max. 3.5 niezaleznie od liczby dodatkowych punktéw za obecnos¢
(suma punktow za zadania i obecno$¢ zostanie obcigta do maksymalnej wartosci mozliwej do uzyskania z
czesci pierwszej). Zadania w czgSci pierwszej nie beda wymagaly rozwigzywania zadan praktycznych,
prosze jednak nie oczekiwaé wylacznie dostownych pytan o pojecia i definicje, ktore mozna odszuka¢ w
materiale. Zadania beda formutowane w taki sposob, zeby sprawdzi¢ zrozumienie lub umiejetnos¢
praktycznego wykorzystania przedstawianych zagadnien.

DODATKOWE ZASADY OBOWIAZUJACE W PRZYPADKU ZALICZENIA W FORMIE ZDALNEJ

1. Egzamin odbywa si¢ na platformie e-learningowej Classroom. Kazdy student jest zobowigzany do
dotaczenia do wiasciwej e-klasy korzystajac z konta powigzanego z adresem przydzielonym w domenie
g.elearn.uz.zgora.pl.

2. Podczas zaliczenia nalezy utrzymac aktywne potaczenie Meet i pozostawi¢ wiaczony (i nie wyciszony
— to wida¢) mikrofon. Jezeli kto$ nie spetni warunkow jego praca nie bedzie sprawdzana.
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