LABORATORIUM 05

LABORATORIUM 05, zestaw 1
ANALIZA WYBRANYCH ASYNCHRONICZNYCH UKLADOW SEKWENCYJNYCH

Cel zajeé
Analiza wybranych asynchronicznych uktadéw sekwencyjnych.

Materialy do przygotowania
o Cyfrowe uktady automatyki przemystowej:
» Rozdzial 4: Asynchroniczne uktady sekwencyjne (punkty 4.1, 4.2, 4.3 — przykiad 11 2)

Opis uktadow

Zalezno$ci opisuja funkcjonowanie bloku pamigci uktadu A 1 uktadu B. Blok pamigci kazdego z uktadow
zbudowany jest z jednego elementu pamigci a sygnal wyjsciowy jest sygnatem wyjsciowym bloku pamieci.

A) Q=b(q+a),
B) Q =gqa+ ab+ ab.

Zadania cz.1. Do wykonania przed zajeciami
1. Przeprowadz analiz¢ dzialania uktadow opisanych zaleznosciami A i B. W tym celu zapisz:

o tablice stanow elementow pamigci (tablice Karnaugha wyrazen A i B),

e tablice przejs¢ uktadow (oznacz stany wewnetrzne jako ,,0” i ,,1” i zaznacz kotkami lub
podkresleniem stabilne stany wewngtrzne),

e grafy przejs¢ ukladow.
2. Zastanow si¢ czy uktady sg uktadami sekwencyjnymi czy kombinacyjnymi.
Uwaga: przygotuj rozwigzania zadan z cz.1 korzystajgc z szablonu dostgpnego na stronie przedmiotu,

zapisz je w pliku o nazwie nazwisko_lab05 i przeslij jako rozliczenie projektu w Classroom.

Zadania cz.2. Do wykonania na zajeciach

1. Utworz dwa projekty o nazwach lab05A i 1ab05B (osobny dla uktadu A i uktadu B) i napisz programy
w jezyku LD dla urzadzen sterujacych praca elementu opisanego funkcjami z czgsci 1. W obydwu
przypadkach przyjmij ze:

e sygnaly wejsciowe @, b sa podtaczone do tacznikow S1 i S2.
e sygnal wyjsciowy Q jest podtaczony do lampki H1.

Uwaga! W programie sygnaty Q i g odpowiadajg te] samej zmiennej (Q oznacza nowg wartos¢
zmiennej a q aktualng warto$¢ zmiennej).

2. Uzupehnij informacje o autorach projektow, kod programow, oraz zdefiniowane tablice tagow zapisz w
plikach pdf o nazwach odpowiednio:

e nazwisko labO5A prginazwisko labO5A tagi w przypadku uktadu A,
e nazwisko lab05B prg i nazwisko 1ab05B tagi w przypadku uktadu B.

Literatura

= L. Pajak, G. Pajak — Cyfrowe uktady automatyki przemystowej, Oficyna Wydawnicza Uniwersytetu
Zielonogorskiego, Zielona Gora 2023
= Siemens — Podrecznik pierwsze kroki z SIMATIC §7-1200, link do pliku pdf na stronie przedmiotu
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LABORATORIUM 05

LABORATORIUM 05, zesTAaw 2
ANALIZA WYBRANYCH ASYNCHRONICZNYCH UKLADOW SEKWENCYJNYCH

Cel zajeé
Analiza wybranych asynchronicznych uktadéw sekwencyjnych.

Materialy do przygotowania
o Cyfrowe uktady automatyki przemystowej:
» Rozdzial 4: Asynchroniczne uktady sekwencyjne (punkty 4.1, 4.2, 4.3 — przykiad 11 2)

Opis uktadow

Zalezno$ci opisuja funkcjonowanie bloku pamigci uktadu A 1 uktadu B. Blok pamigci kazdego z uktadow
zbudowany jest z jednego elementu pamigci a sygnal wyjsciowy jest sygnatem wyjsciowym bloku pamieci.

A) Q =ab+qgb,
B) Q=(q+b)(a+b)(a+bh)

Zadania cz.1. Do wykonania przed zajeciami
1. Przeprowadz analiz¢ dziatania uktadow opisanych zaleznosciami A i B. W tym celu zapisz:

o tablice stanow elementéw pamigci (tablice Karnaugha wyrazen A i B),

e tablice przejs¢ ukladow (oznacz stany wewnetrzne jako ,,0” i ,,1” i zaznacz kotkami lub
podkresleniem stabilne stany wewnetrzne),

e grafy przejs¢ uktadow.
2. Zastanow si¢ czy uktady sg uktadami sekwencyjnymi czy kombinacyjnymi.
Uwaga: przygotuj rozwigzania zadan z cz.1 korzystajgc z szablonu dostgpnego na stronie przedmiotu,

zapisz je w pliku o nazwie nazwisko 1ab05 i przeslij jako rozliczenie projektu w Classroom.

Zadania cz.2. Do wykonania na zajeciach

1. Utworz dwa projekty o nazwach lab05A i 1ab05B (osobny dla uktadu A i uktadu B) i napisz programy
w jezyku LD dla urzadzen sterujacych praca elementu opisanego funkcjami z czgéci 1. W obydwu
przypadkach przyjmij ze:

e sygnaly wejsciowe @, b sg podtgczone do tgcznikow S1 1 S2.
e sygnal wyjsciowy Q jest podigczony do lampki H1.

Uwaga! W programie sygnalty Q i g odpowiadajg tej samej zmiennej (Q oznacza nowa warto$¢
zmiennej a q aktualng warto$¢ zmiennej).

2. Uzupelnij informacje o autorach projektéw, kod programéw, oraz zdefiniowane tablice tagéw zapisz w
plikach pdf o nazwach odpowiednio

e nazwisko labO5A prg i nazwisko labO5A tagi w przypadku uktadu A,
e nazwisko lab05B prg i nazwisko lab05B tagi w przypadku uktadu B.

Literatura

» 1. Pajgk, G. Pajak — Cyfrowe uktady automatyki przemystowej, Oficyna Wydawnicza Uniwersytetu
Zielonogoérskiego, Zielona Gora 2023
= Siemens — Podrecznik pierwsze kroki z SIMATIC S§7-1200, link do pliku pdf na stronie przedmiotu
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LABORATORIUM 05

LABORATORIUM 05, zestaw 3
ANALIZA WYBRANYCH ASYNCHRONICZNYCH UKLADOW SEKWENCYJNYCH

Cel zajeé
Analiza wybranych asynchronicznych uktadéw sekwencyjnych.

Materialy do przygotowania
o Cyfrowe uktady automatyki przemystowej:
» Rozdzial 4: Asynchroniczne uktady sekwencyjne (punkty 4.1, 4.2, 4.3 — przykiad 11 2)

Opis uktadow

Zalezno$ci opisuja funkcjonowanie bloku pamigci uktadu A 1 uktadu B. Blok pamigci kazdego z uktadow
zbudowany jest z jednego elementu pamigci a sygnal wyjsciowy jest sygnatem wyjsciowym bloku pamieci.

A) Q =ab+qb,
B) Q@=(a+b)(q+a)q+a).

Zadania cz.1. Do wykonania przed zajeciami
1. Przeprowadz analiz¢ dziatania uktadow opisanych zaleznosciami A i B. W tym celu zapisz:

o tablice stanow elementow pamigci (tablice Karnaugha wyrazen A i B),

e tablice przejs¢ ukladow (oznacz stany wewnetrzne jako ,,0” i ,,1” i zaznacz kotkami lub
podkresleniem stabilne stany wewngtrzne),

e grafy przejs¢ ukladow.
2. Zastanow si¢ czy uktady sg uktadami sekwencyjnymi czy kombinacyjnymi.
Uwaga: przygotuj rozwigzania zadan z cz.1 korzystajgc z szablonu dostgpnego na stronie przedmiotu,

zapisz je w pliku o nazwie nazwisko_lab05 i przeslij jako rozliczenie projektu w Classroom.

Zadania cz.2. Do wykonania na zajeciach

1. Utworz dwa projekty o nazwach lab05A i 1ab05B (osobny dla uktadu A i uktadu B) i napisz programy
w jezyku LD dla urzadzen sterujacych pracag elementu opisanego funkcjami z czgsci 1. W obydwu
przypadkach przyjmij ze:

e sygnaly wejsciowe @, b sa podtaczone do tacznikow S1 i S2.
e sygnal wyjsciowy Q jest podtgczony do lampki H1.

Uwaga! W programie sygnaty Q i g odpowiadajg te] samej zmiennej (Q oznacza nowg wartos¢
zmiennej a q aktualng warto$¢ zmiennej).

2. Uzupehnij informacje o autorach projektow, kod programow, oraz zdefiniowane tablice tagow zapisz w
plikach pdf o nazwach odpowiednio:

e nazwisko labO5A prginazwisko labO5A tagi w przypadku uktadu A,
e nazwisko lab05B prg i nazwisko 1ab05B tagi w przypadku uktadu B.

Literatura

» 1. Pajgk, G. Pajak — Cyfrowe uktady automatyki przemystowej, Oficyna Wydawnicza Uniwersytetu
Zielonogorskiego, Zielona Goéra 2023
= Siemens — Podrecznik pierwsze kroki z SIMATIC S7-1200, link do pliku pdf na stronie przedmiotu
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LABORATORIUM 05

LABORATORIUM 05, zestaw 4
ANALIZA WYBRANYCH ASYNCHRONICZNYCH UKLADOW SEKWENCYJNYCH

Cel zajeé
Analiza wybranych asynchronicznych uktadéw sekwencyjnych.

Materialy do przygotowania
o Cyfrowe uktady automatyki przemystowej:
» Rozdzial 4: Asynchroniczne uktady sekwencyjne (punkty 4.1, 4.2, 4.3 — przykiad 11 2)

Opis uktadow

Zalezno$ci opisuja funkcjonowanie bloku pamigci uktadu A 1 uktadu B. Blok pamigci kazdego z uktadow
zbudowany jest z jednego elementu pamigci a sygnal wyjsciowy jest sygnatem wyjsciowym bloku pamieci.

A) Q=(@+a)b,
B) Q=gb+ab+qb.
Zadania cz.1. Do wykonania przed zajeciami
1. Przeprowadz analiz¢ dziatania uktadow opisanych zaleznosciami A i B. W tym celu zapisz:

o tablice stanow elementow pamigci (tablice Karnaugha wyrazen A i B),

e tablice przejs¢ ukladow (oznacz stany wewnetrzne jako ,,0” i ,,1” i zaznacz kotkami lub
podkresleniem stabilne stany wewngtrzne),

e grafy przejs¢ ukladow.
2. Zastanow si¢ czy uktady sg uktadami sekwencyjnymi czy kombinacyjnymi.
Uwaga: przygotuj rozwigzania zadan z cz.1 korzystajgc z szablonu dostgpnego na stronie przedmiotu,

zapisz je w pliku o nazwie nazwisko_lab05 i przeslij jako rozliczenie projektu w Classroom.

Zadania cz.2. Do wykonania na zajeciach

1. Utworz dwa projekty o nazwach lab05A i 1ab05B (osobny dla uktadu A i uktadu B) i napisz programy
w jezyku LD dla urzadzen sterujacych pracag elementu opisanego funkcjami z czgsci 1. W obydwu
przypadkach przyjmij ze:

e sygnaly wejsciowe @, b sa podtaczone do tacznikow S1 i S2.
e sygnal wyjsciowy Q jest podtgczony do lampki H1.

Uwaga! W programie sygnaty Q i g odpowiadajg te] samej zmiennej (Q oznacza nowg wartos¢
zmiennej a q aktualng warto$¢ zmiennej).

2. Uzupehnij informacje o autorach projektow, kod programow, oraz zdefiniowane tablice tagow zapisz w
plikach pdf o nazwach odpowiednio:

e nazwisko labO5A prginazwisko labO5A tagi w przypadku uktadu A,
e nazwisko lab05B prg i nazwisko 1ab05B tagi w przypadku uktadu B.

Literatura

» 1. Pajgk, G. Pajak — Cyfrowe uktady automatyki przemystowej, Oficyna Wydawnicza Uniwersytetu
Zielonogorskiego, Zielona Goéra 2023
= Siemens — Podrecznik pierwsze kroki z SIMATIC S7-1200, link do pliku pdf na stronie przedmiotu
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LABORATORIUM 05

LABORATORIUM 05, zEsTAw 5
ANALIZA WYBRANYCH ASYNCHRONICZNYCH UKLADOW SEKWENCYJNYCH

Cel zajeé
Analiza wybranych asynchronicznych uktadéw sekwencyjnych.

Materialy do przygotowania
o Cyfrowe uktady automatyki przemystowej:
» Rozdzial 4: Asynchroniczne uktady sekwencyjne (punkty 4.1, 4.2, 4.3 — przykiad 11 2)

Opis uktadow

Zalezno$ci opisuja funkcjonowanie bloku pamigci uktadu A 1 uktadu B. Blok pamigci kazdego z uktadow
zbudowany jest z jednego elementu pamigci a sygnal wyjsciowy jest sygnatem wyjsciowym bloku pamieci.

A) Q =ab+qa,
B) Q= (a+b)(g+a)@+h).

Zadania cz.1. Do wykonania przed zajeciami
1. Przeprowadz analiz¢ dziatania uktadow opisanych zaleznosciami A i B. W tym celu zapisz:

o tablice stanow elementéw pamigci (tablice Karnaugha wyrazen A i B),

e tablice przejs¢ ukladow (oznacz stany wewnetrzne jako ,,0” i ,,1” i zaznacz kotkami lub
podkresleniem stabilne stany wewnetrzne),

e grafy przejs¢ uktadow.
2. Zastanow si¢ czy uktady sg uktadami sekwencyjnymi czy kombinacyjnymi.
Uwaga: przygotuj rozwigzania zadan z cz.1 korzystajgc z szablonu dostgpnego na stronie przedmiotu,

zapisz je w pliku o nazwie nazwisko 1ab05 i przeslij jako rozliczenie projektu w Classroom.

Zadania cz.2. Do wykonania na zajeciach

1. Utworz dwa projekty o nazwach lab05A i 1ab05B (osobny dla uktadu A i uktadu B) i napisz programy
w jezyku LD dla urzadzen sterujacych praca elementu opisanego funkcjami z czgéci 1. W obydwu
przypadkach przyjmij ze:

e sygnaly wejsciowe @, b sg podtgczone do tgcznikow S1 1 S2.
e sygnal wyjsciowy Q jest podigczony do lampki H1.

Uwaga! W programie sygnalty Q i g odpowiadajg tej samej zmiennej (Q oznacza nowa warto$¢
zmiennej a q aktualng warto$¢ zmiennej).

2. Uzupelnij informacje o autorach projektéw, kod programéw, oraz zdefiniowane tablice tagéw zapisz w
plikach pdf o nazwach odpowiednio:

e nazwisko labO5A prg i nazwisko labO5A tagi w przypadku uktadu A,
e nazwisko lab05B prg i nazwisko lab05B tagi w przypadku uktadu B.

Literatura

» 1. Pajgk, G. Pajak — Cyfrowe uktady automatyki przemystowej, Oficyna Wydawnicza Uniwersytetu
Zielonogoérskiego, Zielona Gora 2023
= Siemens — Podrecznik pierwsze kroki z SIMATIC S§7-1200, link do pliku pdf na stronie przedmiotu
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LABORATORIUM 05

LABORATORIUM 05, zESTAW 6
ANALIZA WYBRANYCH ASYNCHRONICZNYCH UKLADOW SEKWENCYJNYCH

Cel zajeé
Analiza wybranych asynchronicznych uktadéw sekwencyjnych.

Materialy do przygotowania
o Cyfrowe uktady automatyki przemystowej:
» Rozdzial 4: Asynchroniczne uktady sekwencyjne (punkty 4.1, 4.2, 4.3 — przykiad 11 2)

Opis uktadow

Zalezno$ci opisuja funkcjonowanie bloku pamigci uktadu A 1 uktadu B. Blok pamigci kazdego z uktadow
zbudowany jest z jednego elementu pamigci a sygnal wyjsciowy jest sygnatem wyjsciowym bloku pamieci.

A) Q=a(q+b),
B) Q =ga+ab + ab.
Zadania cz.1. Do wykonania przed zajeciami
1. Przeprowadz analiz¢ dziatania uktadow opisanych zaleznosciami A i B. W tym celu zapisz:

o tablice stanow elementow pamigci (tablice Karnaugha wyrazen A i B),

e tablice przejs¢ ukladow (oznacz stany wewnetrzne jako ,,0” i ,,1” i zaznacz kotkami lub
podkresleniem stabilne stany wewngtrzne),

e grafy przejs¢ ukladow.
2. Zastanow si¢ czy uktady sg uktadami sekwencyjnymi czy kombinacyjnymi.
Uwaga: przygotuj rozwigzania zadan z cz.1 korzystajgc z szablonu dostgpnego na stronie przedmiotu,

zapisz je w pliku o nazwie nazwisko_lab05 i przeslij jako rozliczenie projektu w Classroom.

Zadania cz.2. Do wykonania na zajeciach

1. Utworz dwa projekty o nazwach lab05A i 1ab05B (osobny dla uktadu A i uktadu B) i napisz programy
w jezyku LD dla urzadzen sterujacych pracag elementu opisanego funkcjami z czgsci 1. W obydwu
przypadkach przyjmij ze:

e sygnaly wejsciowe @, b sa podtaczone do tacznikow S1 i S2.
e sygnal wyjsciowy Q jest podtgczony do lampki H1.

Uwaga! W programie sygnaty Q i g odpowiadajg te] samej zmiennej (Q oznacza nowg wartos¢
zmiennej a q aktualng warto$¢ zmiennej).

2. Uzupehnij informacje o autorach projektow, kod programow, oraz zdefiniowane tablice tagow zapisz w
plikach pdf o nazwach odpowiednio:

e nazwisko labO5A prginazwisko labO5A tagi w przypadku uktadu A,
e nazwisko lab05B prg i nazwisko 1ab05B tagi w przypadku uktadu B.

Literatura

» 1. Pajgk, G. Pajak — Cyfrowe uktady automatyki przemystowej, Oficyna Wydawnicza Uniwersytetu
Zielonogorskiego, Zielona Goéra 2023
= Siemens — Podrecznik pierwsze kroki z SIMATIC S7-1200, link do pliku pdf na stronie przedmiotu
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LABORATORIUM 05

LABORATORIUM 05, zestaw 7
ANALIZA WYBRANYCH ASYNCHRONICZNYCH UKLADOW SEKWENCYJNYCH

Cel zajeé
Analiza wybranych asynchronicznych uktadéw sekwencyjnych.

Materialy do przygotowania
o Cyfrowe uktady automatyki przemystowej:
» Rozdzial 4: Asynchroniczne uktady sekwencyjne (punkty 4.1, 4.2, 4.3 — przykiad 11 2)

Opis uktadow

Zalezno$ci opisuja funkcjonowanie bloku pamigci uktadu A 1 uktadu B. Blok pamigci kazdego z uktadow
zbudowany jest z jednego elementu pamigci a sygnal wyjsciowy jest sygnatem wyjsciowym bloku pamieci.

A) Q=ab+qa
B) Q=(@+b)(g+b)(a+b).

Zadania cz.1. Do wykonania przed zajeciami
1. Przeprowadz analiz¢ dziatania uktadow opisanych zaleznosciami A i B. W tym celu zapisz:

o tablice stanow elementéw pamigci (tablice Karnaugha wyrazen A i B),

e tablice przejs¢ ukladow (oznacz stany wewnetrzne jako ,,0” i ,,1” i zaznacz kotkami lub
podkresleniem stabilne stany wewnetrzne),

e grafy przejs¢ uktadow.
2. Zastanow sie czy uktady sg uktadami sekwencyjnymi czy kombinacyjnymi.
Uwaga: przygotuj rozwigzania zadan z cz.1 korzystajgc z szablonu dostgpnego na stronie przedmiotu,

zapisz je w pliku o nazwie nazwisko 1ab05 i przeslij jako rozliczenie projektu w Classroom.

Zadania cz.2. Do wykonania na zajeciach

1. Utworz dwa projekty o nazwach lab05A i 1ab05B (osobny dla uktadu A i uktadu B) i napisz programy
w jezyku LD dla urzadzen sterujacych praca elementu opisanego funkcjami z czgéci 1. W obydwu
przypadkach przyjmij ze:

e sygnaly wejsciowe @, b sg podtgczone do tgcznikow S1 1 S2.
e sygnal wyjsciowy Q jest podiaczony do lampki H1.

Uwaga! W programie sygnaty Q i g odpowiadajg te] samej zmiennej (Q oznacza nowg wartos¢
zmiennej a g aktualng warto$¢ zmiennej).

2. Uzupehnij informacje o autorach projektow, kod programow, oraz zdefiniowane tablice tagow zapisz w
plikach pdf o nazwach odpowiednio:

e nazwisko labO5A prg i nazwisko labO5A tagi w przypadku uktadu A,
e nazwisko lab05B_prg i nazwisko lab05B_tagi w przypadku uktadu B.

Literatura

» 1. Pajgk, G. Pajak — Cyfrowe uktady automatyki przemystowej, Oficyna Wydawnicza Uniwersytetu
Zielonogoérskiego, Zielona Gora 2023
= Siemens — Podrecznik pierwsze kroki z SIMATIC S7-1200, link do pliku pdf na stronie przedmiotu
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LABORATORIUM 05

LABORATORIUM 05, zeEsTaw 8
ANALIZA WYBRANYCH ASYNCHRONICZNYCH UKLADOW SEKWENCYJNYCH

Cel zajeé
Analiza wybranych asynchronicznych uktadéw sekwencyjnych.

Materialy do przygotowania
o Cyfrowe uktady automatyki przemystowej:
» Rozdzial 4: Asynchroniczne uktady sekwencyjne (punkty 4.1, 4.2, 4.3 — przykiad 11 2)

Opis uktadow

Zalezno$ci opisuja funkcjonowanie bloku pamigci uktadu A 1 uktadu B. Blok pamigci kazdego z uktadow
zbudowany jest z jednego elementu pamigci a sygnal wyjsciowy jest sygnatem wyjsciowym bloku pamieci.

A) Q=ualq+Db),
B) Q=ab+qgb+ab.

Zadania cz.1. Do wykonania przed zajeciami
1. Przeprowadz analiz¢ dziatania uktadow opisanych zaleznosciami A i B. W tym celu zapisz:

o tablice stanow elementéw pamigci (tablice Karnaugha wyrazen A i B),

2

e tablice przejs¢ ukladow (oznacz stany wewnetrzne jako ,,0” i ,,1” i zaznacz kotkami lub

podkresleniem stabilne stany wewnetrzne),
e grafy przejs¢ uktadow.
2. Zastanow sie czy uktady sg uktadami sekwencyjnymi czy kombinacyjnymi.
Uwaga: przygotuj rozwigzania zadan z cz.1 korzystajgc z szablonu dostgpnego na stronie przedmiotu,

zapisz je w pliku o nazwie nazwisko 1ab05 i przeslij jako rozliczenie projektu w Classroom.

Zadania cz.2. Do wykonania na zajeciach

1. Utworz dwa projekty o nazwach lab05A i 1ab05B (osobny dla uktadu A i uktadu B) i napisz programy
w jezyku LD dla urzadzen sterujacych praca elementu opisanego funkcjami z czgéci 1. W obydwu
przypadkach przyjmij ze:

e sygnaly wejsciowe @, b sg podtgczone do tgcznikow S1 1 S2.
e sygnal wyjsciowy Q jest podiaczony do lampki H1.

Uwaga! W programie sygnaty Q i g odpowiadajg te] samej zmiennej (Q oznacza nowg wartos¢
zmiennej a g aktualng warto$¢ zmiennej).

2. Uzupehnij informacje o autorach projektow, kod programow, oraz zdefiniowane tablice tagow zapisz w
plikach pdf o nazwach odpowiednio:

e nazwisko labO5A prg i nazwisko labO5A tagi w przypadku uktadu A,
e nazwisko lab05B_prg i nazwisko lab05B_tagi w przypadku uktadu B.
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