LABORATORIUM 06

LABORATORIUM 06
SYNTEZA UKLADOW PNEUMATYCZNYCH METODA HUFFMANA

Cel zajec
Synteza prostych sekwencyjnych uktadow pneumatycznych z wykorzystaniem metody Huffmana.
Materiafy do przygotowania

Wyktad: Ukfady sekwencyjne (cze$¢: Metody opisu, Synteza ukladow sekwencyjnych, \Wykorzystanie

przerzutnikow).

Podrecznik Cyfrowe uktady automatyki przemystowej: Rozdzial 4. Asynchroniczne uktady sekwencyjne
(punkty 4.1, 4.2, 4.414.5).

Uktad

Zadaniem uktadu sterowania jest dostarczanie komponentow z magazynu grawitacyjnego (opadowego) na
stanowisko robocze. W sktad uktadu wchodza:

e sitownik jednostronnego dziatania petnigcy funkcje popychacza (A)

wylacznik krancowy (al),

niepokazany na rysunku monostabilny zawor reczny sterowany dzwignig (z),

niepokazany na rysunku zawor dtawigco zwrotny.
Sterowanie powinno przebiega¢ zgodnie z procedurg:

e proces rozpoczyna si¢ po otwarciu zaworu z,

e zamknigcie (zwolnienie dZwigni) zaworu z nastgpuje w trakcie ruchu sitownika, przed osiggnigciem
przez ttok pozycji koncowej pozycji sygnalizowanej przez zawor krancowy al,

e zamknigcie zZaworu z nie przerywa ruchu sitownika,

e po osiggnieciu pozycji koncowej i aktywacji wytgcznika krancowego al, ttok automatycznie wraca
do pozycji poczatkowej,

o dostarczanie kolejnego komponentu inicjowane jest ponownym otwarciem zaworu z,

e wysuwanie tloka trwa okoto 2s a jego powrdt nie jest spowalniany.
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Wykres czasowy oraz zidentyfikowane stany tego uktadu zostaty przedstawione na ponizszym rysunku.
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Zadania do wykonania przed zajeciami

1.

Wykorzystujac metode Huffmana wykonaj synteze powyzszego uktadu. W tym celu:

o wykorzystujac stany podane w opisie zadnia przygotuj graf przejs¢ uktadu (patrz punkt 4.2.2
podrecznika),

e przygotuj pierwotng tablice programu (patrz punkt 4.4.1 podrgcznika),
e przeprowadz redukcje stanow,

e przygotuj zakodowang tablice programu (przypisz kody zapewniajac zgodno$¢ z sygnalem
wyjsciowym),

e wykorzystujgc stany nieokre$lone zapisz funkcje przejs¢ w minimalnej postaci dysjunkcyjnej,
zaznacz wykorzystywane grupy w kopii zakodowanej tablicy programu,

e wykorzystujac stany nieokre$lone zapisz funkcje przejs¢ w minimalnej postaci koniunkcyjnej,
zaznacz wykorzystywane grupy w kopii zakodowanej tablicy programu,

e przygotuj schematy uktadu oparte na funkcji przejs¢ w postaci dysjunkcyjnej 1 w koniunkcyjne;.

. Korzystajac z metody analizy stanéw niestabilnych tablicy przejs¢ (punkt 4.5.2, str. 78 podrgcznika,

cze$¢ Metoda analizy stanow niestabilnych tablicy przejs¢ wyktadu) przygotuj projekt uktadu
wykorzystujac przerzutnik SR. W tym celu:

e w kopii zakodowanej tablicy programu zaznacz stany obowigzkowe i wybrane stany obojetne
pozwalajace na zapis funkcji dla wejécia ustawiajgcego, podaj posta¢ funkeji dla tego wejscia,

e W kopii zakodowanej tablicy programu zaznacz stany obowigzkowe i wybrane stany obojetne
pozwalajace na zapis funkcji dla wejscia zerujacego, podaj posta¢ funkcji dla tego wejscia,

e przygotuj schemat uktadu.

Rozwigzanie zadan nalezy udokumentowac korzystajac z szablonu i przesta¢ przed zajgciami.

)

Podstawy automatyki i elektrotechniki



LABORATORIUM 06

Zadania do wykonania na zajeciach

1. Wykonaj uktad sterowania sitownikiem A w oparciu o minimalng posta¢ dysjunkcyjna funkcji.
Sprawdz poprawno$¢ dziatania uktadu, zwro¢ uwage na zachowanie uktadu w sytuacji gdy operator
nie zwolni zaworu z przed osiagni¢ciem pozycji koncowej przez ttok sitownika. W sprawozdaniu
umie$¢ zdjecie uktadu.

2. Zbuduj uktad sterowania sitownikiem A w oparciu o minimalng posta¢ koniunkcyjna funkcji.
Sprawdz poprawno$¢ dziatania uktadu, zwr6¢ uwage na zachowanie uktadu w sytuacji gdy operator
nie zwolni zaworu z przed osiggnieciem pozycji koncowej przez tlok sitownika. W sprawozdaniu
umie$¢ zdjecie uktadu.

3. Wykonaj uktad sterowania sitownikiem A wykorzystujac przerzutnik bistabilny SR. Sprawdz
poprawnos¢ dziatania uktadu, zwrd¢ uwage na zachowanie uktadu w sytuacji gdy operator nie zwolni

zaworu z przed osiggni¢ciem pozycji koncowej przez tlok sitownika. W sprawozdaniu umies¢ zdjecie
uktadu.

4. Skomentuj rdznice w dzialaniu uktadow z punktow 1-3.
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