ZAGADNIENIA NA EGZAMIN Z PODSTAW MECHANIKI

STATYKA

Modele ciat rzeczywistych.

Sita. Ukfady sit.

Aksjomaty statyki.

Stopnie swobody. Wiezy i ich klasyfikacja.

.
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5. Podstawowe definicje (rzut sity na 0o$, moment sity wzgl. punktu i osi, para sit)
6. Redukcja ogdlnego uktadu sit.

7. Redukcja uktaddéw szczegdlnych (zbieznego, réwnolegtego, ptaskiego).

8. Warunki réwnowagi uktadéw sit i ich wykorzystanie do obliczania reakcji wiezéw.

9. Warunki réwnowagi ciata przy uwzglednieniu tarcia.

10. Analiza kinematyczna i statyczna kratownic. Metody analityczne wyznaczania sit w pretach

kratownic.

.  KINEMATYKA

Sposoby opisu ruchu punktu materialnego.
Predkosc¢ i przyspieszenie punktu materialnego.
Podziat ruchow punktu materialnego.
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4. Ruch postepowy bryty materialne;j.

5. Ruch obrotowy bryty materialne;.

6. Ruch ptaski bryty (opis ruchu, réwnania ruchu, predkosé¢ i przyspieszenie)

7. Kinematyczna metoda badania geometrycznej niezmiennosci uktadow (warunek konieczny i

dostateczny geometrycznej niezmiennosci uktadéw, plan biegunéw).

®

Geometryczne charakterystyki pél figur ptaskich (Srodek ciezkosci pola, momenty bezwtadnosci,
tw. Steinera, momenty bezwtadnosci dla obréconego uktadu osi, osie gtéwne i gtéwne momenty
bezwtadnosci).

lll. DYNAMIKA

Prawa Newtona.
Rédwnania rézniczkowe ruchu punktu swobodnego i nieswobodnego.
Ruch ukftadu punktéw materialnych (zasada ruchu srodka masy ).

Zasada przemieszczen wirtualnych.
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4. Dynamika ciata doskonale sztywnego (opis ruchu kulistego i ogdlnego ).
5
6. Zasada d’Alemberta.



