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1. Cel ćwiczenie 

Celem dwiczenia jest zapoznanie studentów z konfiguracja polaczenia z siecią 

Ethernet oraz Profinet z poziomu komputera PC oraz tworzenie przykładowych 

skryptów do automatycznej konfiguracja połączenia. 

2. Opis: 

 



3. Ćwiczenia do wykonania: 

3.1. Sprawdzenie adresów IP urządzeń podłączonych do sieci Ethernet 

 

 

 

 



 

 

 

 

 



 

Pozostałe adresy IP do sprawdzenia: 

 Kontroler PAC GE RX3i – nr 1  - ping 192.168.1.21 

 Kontroler PAC GE RX3i – nr 2  - ping 192.168.1.22 

 Robot Kawasaki RS003N - ping 192.168.1.31 

 Robot Kawasaki RS006L - ping 192.168.1.32 

 Robot Epson SCARA LS3-401S - ping 192.168.1.33 

 System wizyjny - ping 192.168.1.41 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



3.2. Sprawdzenie adresów IP urządzeń podłączonych do sieci Profinet 

 

 

 

 



 

 

 

 

 



 

Pozostałe adresy IP do sprawdzenia: 

 Kontroler PAC GE RX3i – nr 1  - ping 192.168.0.21 

 Kontroler PAC GE RX3i – nr 2  - ping 192.168.0.22 

 Wyspa wejśd/wyjśd GE RSTi I/O – nr 1  - ping 192.168.0.23 

 Wyspa wejśd/wyjśd GE RSTi I/O – nr 2  - ping 192.168.0.24 

 Wyspa wejśd/wyjśd GE RSTi I/O – nr 3 - ping 192.168.0.25 

 Wyspa wejśd/wyjśd GE RSTi I/O – nr 4 - ping 192.168.0.26 

 Robot Kawasaki RS003N  - ping 192.168.0.31 

 Robot Kawasaki RS006L  - ping 192.168.0.32 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



3.2. Sprawdzenie adresów IP urządzeń podłączonych do sieci Ethernet oraz 

Profinet z wykorzystaniem skryptów 

 

 

Pozostałe adresy IP do sprawdzenia: 

 Kontroler PAC GE RX3i – nr 1  - ping 192.168.0.21 

 Kontroler PAC GE RX3i – nr 2  - ping 192.168.0.22 

 Wyspa wejśd/wyjśd GE RSTi I/O – nr 1  - ping 192.168.0.23 

 Wyspa wejśd/wyjśd GE RSTi I/O – nr 2  - ping 192.168.0.24 

 Wyspa wejśd/wyjśd GE RSTi I/O – nr 3 - ping 192.168.0.25 

 Wyspa wejśd/wyjśd GE RSTi I/O – nr 4 - ping 192.168.0.26 

 Robot Kawasaki RS003N  - ping 192.168.0.31 

 Robot Kawasaki RS006L  - ping 192.168.0.32 
 

 

 



 

Uruchomid skrypt oraz sprawdzid IP w karcie sieciowej komputera PC. Następnie 

sprawdzid polaczenie z sterownikiem RX3i za pomocą  komendy 

 ping 192.168.1.21 

Następnie zmodyfikowad skrypt, aby była możliwości komunikacji w sieci Profinet. 

Sprawdzid polaczenie z sterownikiem RX3i za pomocą  komendy 

 ping 192.168.0.21 

Zmodyfikowad skrypt, aby była możliwości zmiany ustawieo karty sieciowej na: 

 Obtain an IP address automatically 

 Obtain DNS server address automatically 

 

UWAGA!!!: Zwrócić uwagę na nazwę polaczenia lokalnego. Jeśli nazwa jest inna 

niż na rysunku poniżej trzeba dokonać modyfikacji skryptu. 



 

 


