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Uchyb w stanie ustalonym

Cele ¢éwiczenia
Celem ¢wiczenia jest zapoznanie si¢ z analiza uchybu w stanie ustalonym w Srodowiska
Matlab.

Zadania do wykonania w ramach listy:

1. Dla ponizszych uktadow sprawdz czy dany uktad z zamknieta ujemna petla sprze-
zenia zwrotnego bedzie stabilny. Jesli tak, to wyznacz wartos¢ uchybu w stanie
ustalonym dla podanych sygnaléw wejsciowych.

120(s + 2)

a) G(s) = G160 dla sygnaléw wejsciowych 5u(t), 5tu(t), 5t*u(t)

b) G(s) = 12?§i_+3)2()£125> dla sygnatéw wejsciowych 5u(t), 5tu(t), 5t2u(t)

c) G(s) = 150(25—:—2250))(isj335(;) dla sygnatéw wejsciowych 15u(t), 15tu(t), 15t2u(t)

d) G(s) = 32(31—2(285;((2?—(5;)—(?(:)— 50) dla sygnatéw wejsciowych 15u(t), 15tu(t),
15t%u(t)

2. Dla ponizszych uktadow sprawdz czy dany uktad z zamknieta ujemng petla sprze-
zenia zwrotnego bedzie stabilny. Jesli tak, okresl dla jakich sygnatéw wejsciowych
uchyb w stanie ustalonym bedzie mial skoriczona, niezerowa wartos¢. Dla uzyska-
nych sygnatéw okresl wartos¢ parametru K aby podane wymagania jakosciowe byty

spelione.
110 . . , . ,
a) G(s) = 513) gdzie uchyb w stanie ustalonym ma by¢ mniejszy-réwny 5%
s(s
b) G(s) = (s +5) gdzie uchyb w stanie ustalonym ma by¢ mniejszy-
s(s+6)(s+T7)(s+8)

réwny 10%

3. Dla ponizszych uktadéw dobierz wzmocnienie K aby uktad zamkniety spetiat po-
dane wymagania jakosciowe regulacji. Wykorzystaj funkcje rlocfind.

a) G(s) = G 5)<f:175))($ 50) przy POS = 10%, T, = 2[s].
b) G(s) = (s+7) przy POS = 10%, T, = 2[s].

5(s +5)(s + 15)(s + 20)



